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1. Computacio i calcul

1.
2.

Centre Tecnologic de Transferencia de Calor (CTTC).
RDLAB.

2. Industria 4.0.
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CDG - Centre de sensors, instruments i sistemes de desenvolupament.
Centre de Comptabilitat Electromagnetica (GCEM).

Laboratori de fabricacio aditiva CIM.

Laboratori de fabricacio sostractiva CIM.

Laboratori de Metrologia i Calibratge (SART]I).

Digital Lab.

Centre Avancat de Tecnologies Mecaniques (CATMECH).

Laboratori de control i electronica del 10C.

Taller de Mecatronicade I'IRI.
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3. Intel.ligéncia Artificial

a kb

6.

Laboratori de Percepcio i Manipulacio de I'IRI.
Laboratori de Robotica Mobil de I'IRI.
Advanced Network Architectures Lab.
Laboratori de Robotica de I'1OC.

Laboratori de Robotica Computacional de I'IRI.
Laboratori d"Innovacio i Recerca inLab FIB.

4. Sistemes de Comunicacio

1.
2.

Laboratoris d”Instrumentacid, Sensors i Interficies (ISl).
Nanosat Lab (Commonsenslab).

5. Construccid i infraestructures

1.

Laboratori de Tecnologia d”Estructures i Materials (LATEM).
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1.1. Centre Tecnologic de
Transferéencia de Calor (CTTC)

Qul SOM SERVEIS

* Disseny, simulacio i optimitzacio de sistemes de
refrigeracio (per exemple, de sistemes eléectrics i
electronics, motors, etc.)

* Generacié de models fisics de baix ordre per la
generacio de bancs de dades massives per entrenar
deep learning models.

* Optimitzacié d’equips i sistemes industrials en base a
models dinamis.

e Control actiu intel-ligent de temperatura, humitat,
contaminants en processos industrials.

e Calibratge de models de planta industrials per a
I'optimitzacio del control i I'eficiéncia energética
minimitzant el nombre d’experiments.

* Desenvolupament de codis CFD-HT, CSD-FSI,
paral-lels i altament escalables pel disseny industrial.

* Adaptacio dels algoritmes a les noves arquitectures
computacionals.

ElI CTTC disposa actualment d’un cluster amb una capacitat
total de 3144 cores. Aquesta capacitat computacional esta
repartida en 3 Clusters (JFF2,JFF3,JFF4).
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Qul SOM

L’Rdlab del departament de Computer Science de la UPC
disposa d'un servei exclusiu per a la recerca de suport a la
computacio d'altes prestacions en CPU i GPUs.

1.2. RDLAB

SERVEIS

Servei de clister de computacié d'altes prestacions
(HPC) amb suport CPU i GPU per simulacions i
calculs intensius de recerca.

Execuci6 de simulacions d'alta capacitat pera
projectes nacionals, europeus i de transferencia de
tecnologia en les arees de Ciéncies de la Computacio
(BigData, Al, Grafics i VR, Bioinformatica,
Biomedicina...).
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Tarifes d’us de cluster de computacio

Us del cltster de computacio

0,025€ / core per hora
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Simulacio Numerica

Simulacié numérica de processos industrials.

Analisi i representaci6 virtual de processos industrials i
meétodes.

Simulacions d’'impressioé 3D.

Analisi i disseny de materials i metamaterials.
Simulacié funcionament de peces.

Simulacié dinamica de sistemes mecanics: analisi
comportament d’'un mecanisme.

Disseny i validacio computacional de solucions de les
industries aeronautica, automocié i construccio.

Quines aplicacions pot tenir

Edge Computing

Optimitzacio del retard en I'execucio d'aplicacions i de
I'energia consumida en els terminals mobils fent una
distribucié de les tasques entre diferents unitats de
computacié en I’ edge.
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2.1. Laboratori de metrologia i
espectrofotometria del CD6

Qul SOM SERVEIS

EI CD6 és un centre d’'R+D de la Universitat Politécnica de
Catalunya, que opera en el camp de I'enginyeria optica i la
fotonica. La seva activitat es centra en la investigacio
aplicada en les segiients arees: Metrologia optica,
Biofotonica visual, Disseny optic, Tecnologies del color i
espectrals i assaigs optics no destructius.

Compta amb un equip de 40 persones amb experiéncia
complementaria (Optica i fotonica, electronica, mecanica i
software). Aquesta combinacié multidisciplinaria ajuda a
desenvolupar prototips completament operatius i
desenvolupar solucions per a la industria, la medicina, les
smart cities, etc.

* Disseny, prototipatge i validacié de sensors optics.
* Disseny, prototipatge i validacié d'equips i sensors.

* per a metrologia optica, radiometria i colorimetria,
espectroscopia, LIDAR, etc.

* Disseny i simulacio de sistemes optics.
* Calibratge d'equips i sensors.
* Caracteritzacio de fonts de llum i detectors.

* Caracteritzacio de propietats optiques de materials.
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Mesures fotometriques, espectrometriques i

Tarifes

Metrologia optica

espectroscopic

El.lipsometre espectroscopic 130€/ hora
Microscopi de forga atomica 130€ / hora
Perfilometre de contacte
KLA 130€/ hora
Perfilometre optic 205€/ hora
Reflectometre 130€ / hora

de color
Camera hiperespectral 130€ / hora
Filtre smtonl,tza_ble de cristall 140€ / hora
liquid

Espectofotometre UV-VIS-IR 130€/ hora
Radiometre - Fotometre 135€/ hora
Telespectre - colorimetre 130€/ hora
Camera polarismetrica 165€ / hora

Servei de tallers

Taller mecanic

40€ / hora

Taller electronic

45€ [ hora
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Electromagnetica (GCEM)

Qul SOM

En el laboratori de compatibilitat electromagnética ens
dediquem al disseny i I'assaig de sistemes electronics per
reduir la generacié d'interferéncies i augmentar la seva
immunitat. Es treballa en totes les fases del
desenvolupament d'equips, sistemes i instal-lacions, des de
I'assessorament en el dissenv inicial fins a la verificacio final
en el laboratori de les solucions proposades.

SERVEIS

Assaigs de Compatibilitat Electromagnética i
assessorament en el disseny electronic.
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Assesorament técnic 150€ / hora

Assajos de certificacio 200€/ hora

Tasques de redisseny 225€/ hora

Elaboracié d’informes 400€ / report
Formacio a mida 300€/ hora
Mesures in-situ 300€ / hora

Assesorament in-situ 400€ / hora
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Qul SOM

El CIM UPC assessora empreses per poder integrar la
fabricacio additiva en tota la seva cadena de valor a través
del Disseny per a Fabricacio Additiva (DEFAM) i la
integracié d’aquestes tecnologies a casa del client.

A la Planta Pilot, ubicada al Campus Sud de la UPC a
Barcelona, disposem d’equips de fabricacié additiva de
gama professional d’'impressio 3D de polimers, ja sigui amb
tecnologia de Sinteritzat Selectiu Laser (SLS),
Estereolitografia (SLA) o Deposici6 de Fil Fos (FDM).

Aquestes tecnologies poden ser utilitzades per fabricar
prototips, utillatges, preseries o fins i tot per a la fabricacio
de peces definitives, doncs son altament funcionals.

additiva CIM

AT s 2.3. Laboratori de fabricacio

SERVEIS

Assessorament per I'adopcio de la fabricacio additiva.
Formacio en Disseny per Fabricacié Additiva.
Integracio de tecnologies inhouse.

Fabricaci6 de prototips, utillatges i preséries amb
tecnologies FDM, SLS i SLA de gama professional.




UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELONATECH

Tarifes

Tecnologia SLS 0,85€ / cm3
Tecnologia SLA 1€/cm3
Tecnologia FDM 0,50€ / cm2
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Qul SOM

ElI CIM UPC disposa d’equips de mecanitzat CNC i
electroerosio al servei de grups de recerca i empreses que
necessiten fabricar prototips, preséries, utillatges o provetes
per assajar materials.

Els equips van des de centres de mecanitzatde 3i 5 eixos,
passant per torn i electroerosié de fil.

Els materials amb els que es poden treballar s6n la majoria
de materials plastics i metal-lics, inclosos alumini, acers,
titani, bronze, etc.

DE CATALUNYA 2.4. Laboratori de fabricacio
sostractiva CIM

SERVEIS

Fabricacié de peca Unica, prototips, bancs d'assaig,
preseries, utillatges o provetes per assajar materials.
Materials: alumini, acer, acer inoxidable, titani, llautd,
plastics tecnics, etc.
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Tarifes

Tecnologia CNC

35€ / hora

Electroerosio de fil

35€ / hora
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Qul SOM

El laboratori de Metrologia i Calibratge de la UPC va néixer

en el campus de Vilanovai la Geltru de la UPC I'any 2003, i
al 2005 es va acreditar amb la ISO 17025 per calibratges en
I'area dimensional (Numero d’acreditat: 152/LC10.110).

El laboratori dona servei a les empreses per millorar la
gualitat en els seves produccions.

A banda dels serveis de calibratge el laboratori col-labora en
tasques de recerca juntament amb el grup de recerca
SARTI.

2.5. Laboratori de Metrologia i
Calibratge (SARTI)

SERVEIS

Disposicié de la ISO 17025 per calibratges en I'area
dimensional.

(Numero d’acreditat: 152/LC10.110)
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Tarifes

Blocs de patrons

Patrons cilindrics de

rectangulars 27,58¢€ diametre exterior 30,84¢€
Peu de rei de joc de boques Patrons cilindrics de
anic 40,80€ diametre interior 38,57€
Peu de rei complet 40,80€ Palpador rapid d’int / ext. 34,20€
Micrometre d’ext. de dos 40 806 Mesures d’utils, plantilles i variable
contactes (E=0,001mm) ’ peces
N , Micrometre d’int. de dos
Micrometre d>ext. de dos 34,20€ contactes (0,001 mm < E < 40,80€
contactes (E=0,001mm) 0,01 mm)
Comparadors mec. i Micrometre d'’int. de dos
eléctronics (E=0,001mm) S0 34,20€

contactes (E = 0,01 mm)

Rosques d’interior / exterior

29,14€
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Qul SOM

El Digital Lab és un espai amb tecnologies de fabricaci6
digital, equipat amb un conjunt de maquinaria controlada a
través d'ordinadors i programes CAM per a la producci6
d’objectes virtuals i fisics mitjangant la utilitzacié de
magquines de fabricacié additiva, de fabricacio substractiva,
Impressores 3D, talladora laser, fresadora CNC, talladora
per raia d’aiqua. plotters de tall per a la realitzacié de
maquetes i prototips en diferents materials.

2.6. Digital Lab

SERVEIS

El Digital Lab respon a un format d’espai de
treball on s'empodera i es desenvolupala
creativitati inventiva, mitjangant'us d’eines de
fabricacio digital i espais de treball
col-laboratiu.

Servei de consultoria de projectes d’enginyeria
fent servir tecnologies avancades de fabricacio
digital o en disseny de productes i formacié
continuada per a professionals i emprenedors,
dins aquest ambit.
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Tarifes. Laboratori d’ impressio

Impressié 3D FDM-

HQ/PVA/Fibra 4,53€ / hora Fresadora d’escriptori 20€ / hora
carboni/Nylon/Though
Impressi6 3D FDM-SQ/PLA, 5 64 | hora Fresadora gran 25€ / hora
PETG ’
Impressi6 3D SLA-SQ/Eng. > 85 ) hora Tall per raig d"aigua - Servei 60€ / hora
Resin ’ .
Tall per raig d"aigua — 48€ / hora
Tall laser - Servei 60€ / hora Autoservei
Tall laser - Autoservei 48€ / hora Plotter de Tall Silhoutte
. 24€ [ hora
. . Cameo - Servei
Escaneig d’un objecte amb
I’escaner David SLS-2 - 60€ Plotter de Tall Silhoutte
. : 12€ / hora
Servei Cameo - Autoservei
Escaneig d’un objecte amb Escaneig d’un objecte amb
I’escaner David SLS-2 - 45€ I’escaner Academia 20 - 120€
Autoservei Servei
Escaneig d’un objecte amb I’escaner 70€

Academia 20 - Autoservei
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Tarifes. Taller mecanic

Mecanitzs;;e“r/}ers(z‘;%%iggs — eines 45€ / hora
Mecanitzat en maquines de control numéric 50€ / hora
Servei uni6 de peces per soldadura 45€ / hora
Assajos de duresa 45€ / hora
Tractaments termics 45€ [ hora

Servei de medicié per MMC de peces 50€ / hora
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Qul SOM

El laboratori de Fluids del CATMECH disposa de 500 m2
amb equipaments per a realitzar investigacio aplicada en
I’'ambit dels fluids, la oleohidraulicai la pneumatica. Les
instal-lacions de la divisio de Fluids de CATMech ofereixen
serveis d’assessorament tecnologic i suport per a les
empreses i el mén académic des del disseny previ a la
simulacié numérica i I'assaig experimental.

2.7. Centre Avangat de Tecnologies
Mecaniques (CATMECH)

SERVEIS

El disseny, modelitzaci6 i caracteritzacié experimental de
components fluidodinamics, oleohidraulics i pneumatics
(bombes, valvules, injectors, actuadors lineals i rotatius,
etc.) en termes d'eficiéncia, pérdua d'energia,inestabilitat i
cavitacio, resistencia estatica i dinamica, nivell de soroll i
cicle de vida.

Optimitzacio dels components i sistemes de transmissié
d'energia oleohidraulica (per a maquinaria industrial i mobil
"off-road").

Disseny i desenvolupament tecnoldgic de components mini-
micro-nano fluids (per dosificacié, mescla, dispersio... etc.).
Per a aplicacions relacionades amb la biotecnologia i altres.
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DE CATALUNYA 2.8. Laboratori de control i

electronica del 10C

QuUI SOM

El laboratori de control i electronica de I'lOC compta amb
I'equipament necessari per fer el treball experimental dels
projectes de recerca i les implementacions dels projectes
industrials desenvolupats pels investigadors de la divisio de
control de I'OC. Els membres de la divisié procedeixen,
majoritariament, del grup de recerca Advanced Control of

Energy Systems (ACES) fins a la present convocatoria SGR.

Les arees de treball i investigacio dels membres del grup
son: teoria i enginyeria de control, electronica de poténcia i
conversi6 d'energia i problemes de qualitat en xarxes
electriques.

SERVEIS

Control avancat per a convertidors electronics de
poténcia, maquines eléctriques i problemes de qualitat
en xarxes electriques.

Us de técniques avancades de modelat i control, tals
com control ressonant, control repetitiu, control
adaptatiu, control lliscant, control basat en energia,
control de xarxes complexes, reduccié d'ordre en
models, sistemes no suaus.

Aplicacio de les técniques anteriors a motors i
magquines eléctriques: motors sincrons d'imants
permanents, motors d'induccid, motors de reluctancia
commutats.

Aplicacio de les tecniques anteriors a convertidors
electronics de potencia: convertidors de poténcia dc-dc,
convertidors de poténcia ac-dc, convertidors multi fase,
carregadors de bateries.
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El taller dona suport en el disseny, construccio i
manteniment d’aparells i prototips eléctrics, electronics i
mecanics per als projectes de recerca que es duen a terme
a l'IRIi d’altres entitats externes. L’equip actual de prototipat
rapid del taller inclou una talladora laser per materials
organics (CO2), una talladora laser per materials metal-lics
(fibra), diverses impressores 3D i un banc de treball de
disseny electronic. L'objectiu d’aquest taller és la construccio
de prototips, disseny de peces, mantenimenti suport en
components mecanics i electronics en el marc de projectes
de recerca i desenvolupament.

de I'IRI

BARCELONATECH 2.9. Taller de Mecatronica

SERVEIS

Disseny, testejat i prototipat rapid de dispositius
mecanics i electronics.
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Ciberseguretat

Auditories d’aplicacions de sistemes de xarxes.
Testos de penetracio.

Analisi Forense.

Implantacié d’arquitectures de seguretat de xarxes
SIEM.

Auditoria d’intrusié basada en metodologia purple
team.

Servei d’anonimitzacio de dades.

Organitzacio de la produccié en
I’entorn de la industria 4.0.

Modelitzacid i optimitzacid de sistemes i processos
productius (gestid i planificacio de la produccio).

Comunicacions intel.ligents

Time Sensitive Networks. Prototipus per fer transmissions
de dades sobre una xarxa Ethernet amb garanties de
lliurament amb un retard acotat i molt alta fiabilitat, que
inclou coexisténcia amb trafic no sincron.

Control i gestié dinamica de serveis de connectivitat en
xarxes de centre de dades optiques | xarxes metro/core.
Optimitzacié de desplegament, monitoritzacié, control i
gestio de recursos de xarxes 5G/6G.

Eficiencia energética en la xarxa mobil per a industria 4.0,
mobilitat i xarxes cooperatives.

Drons com a RRU o BBU 5G/6G, interoperabilitat amb les
estacions terrestres, aplicacions en entorns especials
(congestio, construccié , grans naus industrials,
catastrofes).

Analisi estabilitat de xarxa i bifurcacio.

Disseny i mesura d’antenes.
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Impressio 3D

Disseny, desenvolupament d’estructures i components
realitzat en impressié 3D per a les indUstries de
tecnologies médiques, automocio, aeronautica, béns

d”equipament.

Assaig mecanics d’estructures i components fabricats
amb impressio6 3D.

Andlisi i diagnostic de fallades i ruptures en servei de
components impresos en 3D.

Disseny i caracteritzacié mecanica de materials 3D
incorporant I'efecte de la seva mesoestructura:
resistents, constitutivai en relacié amb la durabilitat.
Desenvolupament de programari técnic especifici a
mida de les necessitats, en temes relacionats amb la

impressio 3D.

Aplicacions de serveis disponibles

Robotica

Adquisicié i analisi del comportament dinamic de
maquines. Assessorament en millores segons resultat.
Simulacions de mecanismes de forma general des de
gualsevol tipus de maquina i extreure conclusions.
Disseny d’equipament.

Disseny a mida de sistemes robaotics.

Planificaci6 de tasques i moviments de robots,
programacio de robots, aplicacions especifiques de
robotica de serveis, manipulacio destra.




3. |




UNIVERSITAT POLITECNICA

BARCELONATECH

BE SATALUNYA 3.1. Laboratori de Percepcié i

Manipulacié de I'IRI

QuUI SOM

El Laboratori de Percepcié i Manipulacio de I'Institut de
Robotica i Informatica Industrial (IRI) ocupa 142 m2 a la
segona planta de la FME, i una part acull una maqueta a
escala real d'un petit apartament (35 m2). Dos robots mobils
TIAGo PAL d'un sol bra¢ habiten a I'apartament, pero de tant
en tant es treuen per experimentar en altres llocs. També hi
ha una zona de manipulacié equipada amb quatre robots
manipuladors col-laboratius (dos robots WAM i dos
KINOVA), i els llocs de treball es distribueixen al llarg del
perimetre. Al costat del laboratori, amb vista directa a través
d'una finestra, hi ha I'oficina de suport cientifico-técnic. El
laboratori també esta equipat amb pinces comercialsi de
desenvolupament propi, dispositius de deteccid i sistemes
de realitat augmentada.

El servei de laboratori ofereix una configuracio experimental
rapida, diverses eines de programari estandarditzades i
experiéncia en control de robots i algorismes de percepcio.
El laboratori també va acollir la Iniciativa Humanoids Lab en
el passat. i encara conservem 15 petits robots humanoides
amb finalitats educatives o promocionals.

SERVEIS

Desenvolupament de software i hardware per ajudar a
persones en tasques de la vida diaria, com ara
entrenament cognitiu, ajudar a vestir, donar de
menjar, fer tasques domestiques, etc.
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QuUI SOM

El Laboratori de Robotica Mobil de I'Institut de Robotica i
Informatica Industrial (IRI) és una area experimental
dedicada principalment a recerca practica amb dispositius
robots mobils. El laboratori inclou dos robots de serveis per
a la investigacio en robotica urbana basats en plataformes
Segway, un bra¢ dual manipulador mobil construit a mida
per I'empresa PAL Robotics, un robot mobil de 4 rodes per
terrenys exteriors irregulars, un vehicle eléctric totalment
automatitzat, 3 robots Pioneer, tres robots aeris autbnoms
(de 500gr a 5Kg de carrega til) i un gran nombre de robots
més petits, sensors i cameres.

El laboratori també esta equipat amb una zona de proves
aeries (14x7m2) que inclou un sistema de posicionament
Optitrack de 20 cameres IR.

3.2. Laboratori de Robotica
Mobil de I'IRI

SERVEIS

Desenvolupament de técniques de visi6 per
computador, realitat augmentada, deep learning
amb aplicacions a conducci6 autonoma, analisi
moviment huma, tractament imatges mediques,
etc. Escaneig 3D de peces i persones.
Desenvolupament de software i hardware
d'interaccio entre robots i persones amb
aplicacions assistencials, manufactura, etc.
Inclou gestio aspectes étics.

Desenvolupament de software i hardware per
automatitzar processos industrials, incloent
I'aplicacié de técniques d'intel-ligéncia artificial.
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QuUI SOM

El Laboratori Advanced Network Architectures dona suport a
les activitats del grup de recerca CRAAX, creat formalment
I'any 2009 en ser reconegut com a grup de recerca oficial
per la Generalitat de Catalunya.

Aquest grup de recerca construeix un equip multidisciplinari,
format per professors i investigadors dels Departaments
d'Arquitectura de Computadors i Matematiques de la UPC,
aixi com per investigadors de I'Hospital Clinic de Barcelona,
tots amb una gran trajectoria d'activitats de recerca en els
darrers 20 anys.

Els principals objectius del CRAAX soén la recerca d'alta
qualitat, la formacioé d’estudiants i la transferéncia de
tecnologia. Amb aquesta finalitat, els seus membres
participen activament en projectes de recerca i contractes
amb empreses del sector, tant a nivell nacional com
internacional, que es tradueix en un gran nombre
d’aportacions cientifiques i activitats de transferéncia de
tecnologia.

HE CAMLUNTA 3.3. Advanced Network
Architectures Lab

SERVEIS

Autenticacié de dispositius loT | d’'usuaris en entorns
altament distrbuits i mobils.

Eina de Predictive Maintainance per sistemes TIC
complexos.

Eina per la modelitzaci6 de sistemes (digital twin).
Sistema de gestio del cloud continuum.
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QuUI SOM

El laboratori de robotica del IOC disposa de robots, drons,
mans mecanigues, sensors especifics, cameres de visio,
programes de software i dispositius “haptics” per tal de dur a
terme investigacio i testeig en tots els projectes robotics que
es desenvolupen en el centre.

La Divisié de Robotica del I0OC treballa en investigacio
basica i aplicada en diferents aspectes de la robotica, tant
considerant al robot com una Unica maquina o integrada
amb altres elements i dispositius en un sistema robotitzat. El
treball d'investioacio s'estén a diferents camps d'aplicacio a
les arees industrials i de servei.

DE CATALUNYA 3.4. Laboratori de Robotica de

SERVEIS

Interacci6 robot-huma. Planificacié de tasques i
moviments. Prensié i manipulacié destra. Robots co-
treballadors (“cobots”).

Teleoperacio i sistemes haptics. Visio per
computador.

Control i programacio de robots. Simulacié de
sistemes robotitzats. Aplicacions industrials de la
robotica.

Sistemes de percepcié i integracié sensorial.
Robotica de serveis. Planificacio de tasques i
moviments de robots, programacio de robots,
aplicacions especifiques de robotica de serveis,
manipulacio destra.
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DE CATALUNYA 3.5. Laboratori de Robotica

Computacional de I'IRI

QuUI SOM

El Laboratori de Robotica Computacional es va crear per
investigar els aspectes computacionals i d'implementacié
que sorgeixen en el disseny, la construccio, i el control dels
sistemes robotics avancats. D'entre aguests sistemes en
podem destacar els robots paral-lels, els bracos robotics
antropomorfs, les protesis intel-ligents, els sistemes
biomecanics de suport al moviment o a la rehabilitacio, o
altres robots de topologia diversa que, pel fet de tenir
capacitat sensora i d'adaptaci6 suficient, puguin interactuar
amb humans de manera agil i segura.

L'activitat del laboratori se centra en I'analisi i construccié de
prototipus robotics per validar algoritmes d'analisi posicional,
deteccio de col-lisions, caracteritzacié de I'espai de
configuracions, calcul de singularitats, obtencié d’espais de
treball. cinematica i dinamica directa o inversa, o planificacio
i control optim de trajectories.

SERVEIS

Cinematica computacional: Problemes d'analisi
posicional, caracteritzaci6 de  I'espai de
configuracions, calcul de singularitats, i obtencid
dels espais de treball dun sistema mutisolid
complex.

Analisi i simulacié6 dinamica: Meétodes per a
I'obtencié de models dinamics de sistemes multisolid
generals.

Planificaci6 de moviments: Algorismes per a la
cerca de moviments factibles entre dues
configuracions donades d'un sistema multisolid.
Control de moviments: Estratégies de control que
estabilitzin els sistemes, ja sigui a I'entorn d'un estat
de referencia, o al llarg d'una trajectoria planificada.
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QuUI SOM

L’inLab FIB és el laboratori d’'innovacio i recerca de la
Facultat d’'Informatica de Barcelona (FIB) de la Universitat
Politecnica de Catalunya (UPC).

La missi6 de l'inLab FIB és: Innovar i transferir coneixement
a la societat en 'ambit de les TIC, mitjancant el
desenvolupament del talent huma i la realitzacié de
projectes R+D+I multidisciplinaris.

L'inLab FIB gaudeix d'una amplia experiéncia de més de 30
anys desenvolupant projectes TIC de R+D+l
multidisciplinars, tant pel que fa a projectes competitius (ja
siguin projectes nacionals o europeus) com a contractes
amb empresa o administracié publica. Molts d'aquests
projectes es troben actualment en explotacid i han permes
proporcionar noves solucions que han millorat la
competitivitat de I'empresa o administracié publica
mitjancant una diferenciacio dels serveis oferts als clients.
La informacio de tots els proiectes desenvolupats en els
darrers anys es pot trobar a projectes inLab FIB.

DE CATALUNYA 3.6. Laboratori d'Innovacio i
Recerca inLab FIB

SERVEIS

Gestio i analisi de les dades, Dashboarding i
visualitzacié de dades, models predictius i de
classificacié i Intel-ligéncia artificial avancada (Deep
Learning).

Gestio de nous conceptes de mobilitat, tractament
avancat de dades del transit i mobilitat.
Representacié de dades, modelitzaci6 i
processament de la informacid, enginyeria de
requisits, sistemes d’informacid, tecnologies web,
Software as a Service, Internet of Things, projectes
d’'innovacid i de recerca en gestié del coneixement.
Seguretat informatica (auditories, analisi forense,
monitoratge de xarxes), desenvolupament de
sistemes de deteccié de malware i de frau electronic,
seguretat d’aplicacions, formacié i sensibilitzacié
sobre ciberseguretat.

Digital twin: Estudis de viabilitat i/o millores de
sistemes i processos mitjancant 'is de técniques de
modelitzacio, simulacio i optimitzacio aplicats a
logistica i a processos de la industria agroalimentaria.
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Intelligent data science

Modelitzacié numérica de sistemes complexos.
Optimitzacié d’equips i sistemes industrials en base a
models dinamics (MODELICA, SIMULINK, etc.).
Prediccid i classificacio de successos. Models i
sistemes basats en dades.

Recommender and support decision

systems

* Models i sistemes basats en dades per a la prediccio

de risc. Aplicacions en risc industrial, risc en la
interficie urbana forestal, risc associat a incendis.

* Eines per a la presa de decisions en el disseny i gestid

de la cadena de subministrament.

* Analisi i diagnosi de processos, disseny de propostes

de millora de processos, definicié de plans
d’'implementacio.

BARCELONATECH Aplicacions dels serveis

Machine Learning and Deep Learning

Suport a operadors i empreses en el desplegament de
serveis i aplicacions amb diferents restriccions (eMBB,
URLLC, mMTC).

* Desenvolupament d’eines d’aprenentatge automatic

per xarxes optiques i dispositius optoelectronics.

* Recomanacio i seleccié de xarxes, optimitzacio de

protocols per 0T

* Planificacié de tasques i moviments de robots,

programacié de robots, aplicacions especifiques de
robotica de serveis, manipulacio destra.

* Generaci6 de models fisic de baix ordre per a la

generacio de bancs de dades massives per entrenar
deep learning. Aplicacions a energies renovables,
smart cities, industria, aeronautica, etc.
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4.1. Laboratoris

BARCELONATECH d’Instrumentacié, Sensors i
Interficies (Grup ISI)

QuUI SOM

El grup ISI es dedica a la recerca de nous sensors i de
meétodes de mesura basats en variacions d'impedancia
eléctricai de les interficies electroniques per al
condicionament i processament dels senyals i de I’energia
per a alimentar-los. L’émfasi és en macrosensors basats en
tecnologies de baix cost, sensors autonoms i intel-ligents,
xarxes de sensors, processament analogic dels senyals,
sistemes d’adquisicioé de dades, disseny d’instruments de
mesura i sistemes d’instrumentaciod, espectroscopia i
tomografia d’'impedancia eléctrica, reduccio d’interferéncies i
soroll a la instrumentacio, mesura de parametres fisiologics
amb meétodes no invasors i biotelemetria. Transferéncia de
tecnologia en sensors i sistemes de mesura per a enginyeria
i medicina.

SERVEIS

Disseny, fabricacio i muntatge de prototips de circuits
impresos (PCBA).

Assessoraent en la fase de disseny per obtenci6 de
'esquematic .

Tracat de pistes per reduccio problemes
d’interferencies i comptabilitat electromagnetica.
Prototipat de circuits impresos en tecnologia SMT
(Surface-Mount Technology) y THT (Through-Hole
Technology).

Caracteritzacio de materials i components a partir de
la mesura espectroscopica de la impedancia eléctrica
en el marge de 40 Hz a 110 MHz fent servir el
analitador d'impedancies de precisio HP4294A.
Planificacid i realitzacio de totes les proves funcionals.
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Tarifes

Disseny d’esquematics i Placa de Circuit

imprés (PCB) 34,03€/ hora

Realitzacié fisica de PCB 57,84€ / hora
Soldadura i muntatge de components 69,74€ / hora
Muntatge de prototips electronics 60,81€ / hora

Caracteritzacié de materials amb mesures

amb analitzador d'impedancies HP4294A 62,60€/ hora
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Qul SOM

Les instal-lacions del UPC NanoSat Lab han estat
dissenyades per dur a terme els testos de qualificacié
ambientals (vibracions, i buit i ciclat térmic), en un entorn net
(Sala blanca classe 8) per a la integracio de carregues utils,
subsistemes i petits satel-lits.

A I'exterior de la sala blanca, es disposa d’'unes bobines de
Helmholtz i un coixinet d'aire per a la realitzaci6 dels testos
del sistema de control d'actitud.

DE CATALUNYA 4.2. Nanosat Lab
(Commonsenslab)

SERVEIS

Sistemes i sensors amb comunicacions 0T (LoRa).
Terrestres i terra- satel-lit.

Sistemes de cancel-lacio d’interferéncies per a
sistemes de navegacio per satél-lit.

Teledeteccié des de satel-lits.
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Tarifes

Accés infraestructura Nanosat Lab 1.350€ / dia
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5Gi6G

Assessorament en desplegament de fibres optiques.
Banc de proves de xarxes d’accés.
Desenvolupament de técniques d’accés al medi per a
xarxes 5G / 6G.

Circuits commutats, circuits variants, circuits no lineals
i circuits de parametres distribuits.

Analisi d’estabilitat i bifurcacio.

Banc de proves de dispositius 10T.

Homologacié d’equips, disseny d’aplicacions i serveis
(ambit esports, salut, control...).

Analisi de protocols i algoritmes. Disseny d’aplicacié
de monitoritzacio i gestio.

Aplicacions dels serveis

Quantum Communications

Codis de seguretat per a la transmissio de la
informacio.

Criptografia especifica 5G.
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BARCELONATECH 5.1. Laboratori de Tecnologia

d’Estructures i Materials (LATEM)

Qul SOM

LATEM és un centre de referencia nacional i internacional
en innovacié i experimentacié en estructures i materials. Té
meés de 25 anys d’experiéncia produint recerca reconeguda i
avancgant en centres d’excel-léncia.

SERVEIS

Aguest centre persegueix desenvolupar la construccié
intel.ligent, per tal de seguir construint nous camins cap
a unes ciutats més eficients i efectives que les actuals
(Construccio6 4.0).

S’ha desenvolupat des de nous materials que
afavoreixen la biodiversitat, fins a materials resistents
per a la fabricacio d’infraestructures d’energia sostenible

Equipament disponible:
* Llosa d'assaig de 230m2 i 20m de llargada.
* Actuadors per assajos ciclics i de fatiga.

* Area concreta de fabricacio itestatge de formigo i
fresc.
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Infraestructura cientifica i serveis
cientificotecnics de la UPC

https://serveiscientificotecnics.upc.edu/ca
Email: sct.rdi@upc.edu
Telefon: CIT UPC 93 405 44 03
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